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parameters  2  3  4 
ar  763000  9260  30000000 
br  3.00  4.00  2.50 
mr  2.20  1.30  3.50 
aj  30862  80000  3000000 
bj  2.03  2.00  3.00 




























Fig. 5. Predicted  total sound pressure  level with distance  in absence of  refraction, employing 
detailed  numerical  calculations  (GFPE)  and  a  standardized  engineering  model  for  outdoor 
sound propagation  (ISO9613‐2). The  immission predictions  represented by  the  full  lines  start 

















































































































































































































































(c) no refraction − rigid and flat sea surface
u10m = 3 m/s − rigid and flat sea surface
u10m = 5 m/s − rigid and flat sea surface
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